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RESUMEN 

  

Este informe de entrega una consulta del estado de las patentes del tema “Robótica” 

de forma general. Se presenta la publicación y presentación por año, las palabras 

con mayor concurrencia, información de asignación por solicitantes y 

caracterización por industria y países. Este es un insumo para la comunidad 

académica USTA cuyo objetivo es potenciar la trasferencia de conocimiento y 

tecnología al sector productivo del país. 

Palabras Claves: Patentes, Informe de patentes, Robótica 

 

ABSTRACT  

 

This report provides a general patent status query on the topic "Robotics". The 
publication and presentation by year are presented, the words with the highest 
concurrence, allocation information by applicants and characterization by industry 
and countries. This is an input for the USTA academic community whose objective 
is to promote the transfer of knowledge and technology to the country's productive 
sector. 
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Ficha técnica  

 

Metodología 
 

 

[1] 

Resultados 

 

Gráfico 1. Patentes por año (Fuente: IQ Plus) 

Búsqueda de 
información (Ecuaciones 

de búsqueda)
Resultados

Fuente Expresión de búsqueda 

Innovation IQ 
Plus - IEEE 

“Robotics” 

Periodo de análisis: 1981 – 2020 

Fecha de consulta: 21/11/2020 
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Gráfico 2. Aplicaciones por año (Fuente: IQ Plus) 

 

 

Gráfico 3. Nube de palabras de las palaras con mayor concurrencia en las patentes 
(Fuente: IQ Plus) 
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Gráfico 4. Top 10 de los mayores solicitantes (Fuente: IQ Plus) 

 

Gráfico 5. Top 10 del primer inventor con más patentes (Fuente: IQ Plus) 

 

Gráfico 6. Mapa de patentes por el país de origen basado en el inventor (Fuente: IQ Plus) 
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Gráfico 7. Mapa de patentes por el país de origen basado en el primer solicitante (Fuente: 
IQ Plus) 

 

Gráfico 8. Primer cesionario por CPC (Fuente: IQ Plus) 
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Tabla 1. Top 10 de las Patentes más recientes  

Publication 
Number 

Title 
Publication 

Date 
Application 

Number 
Application 

Date 

Earliest 
Priority 

Date 

Current 
Assignee 

First 

Ultimate 
Parent First 

Inventor 
First 

DE4017993C2  Industrial robot facility 1994-04-28 DE 4017993 A 1990-06-05 1989-06-
05 

MITSUBISHI 
ELEC CORP 

MITSUBISHI 
ELEC CORP 

KATO HISAO 
INAZAWA 
AICHI JP 

JP2017043344A  Robot system and operation 
method of robot system 

2017-03-02 JP 2016-
116903 A 

2016-06-13 2015-08-
26 

NATL RSCH & 
DEV AGENCY 
JAPAN 
AEROSPACE 
EXPLORATION 
AGENCY 

NATL RSCH & 
DEV AGENCY 
JAPAN 
AEROSPACE 
EXPLORATION 
AGENCY 

HIRANO 
YOSHIYASU 

US20050027394  Method and system for 
controlling robots 

2005-02-03 US 10/623,300 2003-07-17 2003-07-
17 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

GRAF 
STEFAN 

KR20130019333A  Robot control system and 
robot control method 

2013-02-26 KR 2012-
0010333 A 

2012-02-01 2011-08-
16 

YASKAWA 
DENKI 
SEISAKUSHO 
KK 

YASKAWA 
DENKI 
SEISAKUSHO 
KK 

ISHIDA 
DAISUKE 

JP2006346756A  Method for controlling robot 
and its system 

2006-12-28 JP 2005-
172182 A 

2005-06-13 2005-06-
13 

KUKA 
ROBOTER 
GMBH 

MIDEA 
INVESTM 
HLDG CO LTD 

GRAF 
STEFAN 

US4941103  Running type robot control 
system 

1990-07-10 US 7/242,577 1988-09-12 1987-09-
11 

MITSUBISHI 
ELEC CORP 

MITSUBISHI 
ELEC CORP 

KATO HISAO 

JP5488549B2  Robot control system and 
robot control method 

2014-05-14 JP 2011-
177897 A 

2011-08-16 2011-08-
16 

YASKAWA 
ELEC CORP 

YASKAWA 
ELEC CORP 

ISHIDA 
DAISUKE 

DE102016225686A1  Robot Controller 2018-06-21 DE 
102016225686 
A 

2016-12-20 2016-12-
20 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

RIEDEL 
MARTIN 

https://ip.com/pat/DE4017993C2
https://ip.com/pat/JP2017043344A
https://ip.com/pat/US20050027394
https://ip.com/pat/KR20130019333A
https://ip.com/pat/JP2006346756A
https://ip.com/pat/US4941103
https://ip.com/pat/JP5488549B2
https://ip.com/pat/DE102016225686A1
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DE202005007654U1  Control system for industrial 
robots defines three working 
areas reached by jointed 
arms with tools on their ends 
and performs separate 
operating programs 

2005-10-27 DE 
202005007654 
U 

2005-05-14 2005-05-
14 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

KUKA 
DEUTSCHLAND 
GMBH 

  

KR20200019119A  Methods and systems for 
providing robotic operation 
restrictions to remotely 
controllable robots 

2020-02-21 KR 2019-
7032331 A 

2018-03-22 2017-04-
04 

TOYOTA RES 
INST INC 

TOYOTA RES 
INST INC 

MICHALAKIS 
NIKOLAOS 

 

Nota: Fuente: IQ Plus 

https://ip.com/pat/DE202005007654U1
https://ip.com/pat/KR20200019119A
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