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PROPUESTA AVALADA QUE SERA POSTULADA EN CONVOCATORIA DE INVESTIGACION

GRUPO/S DE INVESTIGACION GRUPO DE ESTUDIO Y DESARROLLO EN ROBOTICA - GED

TITULO DE LA PROPUESTA HERRAMIENTA PARA RECONOCIMIENTO DE OBJETOS PARA LA PLATAFORMA ROBOTICA PEPPER

Implementar un conjunto de herramientas de visién artificial para la plataforma Robética Pepper, que
integre el reconocimiento y clasificacién de objetos con funcionalidades adicionales para el

OBIJETIVO entrenamiento, creacién de bases de datos de imagenes y que tenga capacidad de brindar informacion
caracteristica de los objetos; empleando clasificadores basados en técnicas de aprendizaje maquina y
métodos de procesamiento digital de imagenes.

DOCENTES INVESTIGADORES
ROL
NOMBRE DEL DOCENTE PROGRAMA ACADEMICO {marcar con una %)
PRINCIPAL COINVESTIGADOR
FABIAN EDUARDO PEREZ GORDILLO - INGENIERIA ELECTRONICA X
EDGAR CAMILO CAMACHO POVEDA INGENIERIA ELECTRONICA

La vinculacion de los docentes incluidos en la propuesta y que actualmente no estan asociados al grupo de investigacidn se realizara
una vez el proyecto cuente con la aprobacion institucional y antes de la firma del acta de inicio 0 su equivalente.

Se suscribe en la ciudad de Bogota, el dia 09 de agosto de 2019
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NOMBERE LIDER GRUPO DE INVESTIGACION: FABIAN EDUARDO PEREZ GORDILLO
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