LISTA DE SECCIONES

ITEM |CANTIDAD NOMBRE

Brazo 2 1 1 Estructura Base

a Riel vertical para rodamiento lineal Soporte de rieles

Guia pivote de brazos

. , _ =
Bujes en latdn para eje razos

Ejes verticales

Eje/camisa rodamiento lineal Actuador lineal LINAK LA14

Caja de control

[eo} EN] o)} NG, | BN\ NONR § V]
HIFRINININININ

Interruptor KAP

Brazo 2

DETALLE B Actuador electrico Linak
ESCALA1/2

Actuador electrico Linak

Eje actuador

DETALLE D
ESCALA 1/ 2

Brazo 2

Brazo 2 Riel vertical para rodamiento lineal

Eje/camisa rodamiento lineal

DETALLE C
ESCALA1/2 Buje en laton para eje

DETALLE E
ESCALA1/2

VISTA ISOMETRICA

DIBUJADO POR: | ANDRES RINCON

COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO UNIVERSIDAD SANTO TOMAS an}

PURADO: JOHANNY NINO PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA ¢~/
JURADO: JESUS VILLAREAL

Cotas en milimetros Hoja: A3 Plano: Ensamble general (Isometrico)
@ - Angulos en grados
Tolerancias +0,5 y +10 | Escala: |1 /10 Plano 1 de 8




VISTA FRONTAL

Guia pivote de brazos

Eje actuador

Actuador electrico Linak

Brazo 2

Gancho para barra olimpica

Brazo 1

DETALLE F
ESCALA 1/ 3

DETALLE H
ESCALA1/3

Pivote de Brazo 1

Actuador electrico Linak\

Eje/camisa rodamiento lineal

Tope de seguridad

LISTA DE SECCIONES
ITEM |CANTIDAD NOMBRE
1 1 Estructura Base
2 2 Soporte de rieles
3 2 Guia pivote de brazos
4 2 Brazos
5 2 Ejes verticales
6 2 Actuador lineal LINAK LA14
7 1 Caja de control
8 1 Interruptor KAP

Riel vertical para rodamiento lineal

Riel vertical para rodamiento lineal

DETALLE G
ESCALA1/3

Pivote de Brazo 2

Brazo 2

Riel vertical para
/ rodamiento lineal

PDIBUJADO POR:

ANDRES RINCON

COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO
JURADO: JOHANNY NINO
JURADO: JESUS VILLAREAL

N
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UNIVERSIDAD SANTO TOMAS

PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA
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Cotas en milimetros
Angulos en grados
Tolerancias £0,5 y £1°

Hoja:

A3 Plano: Ensamble general (Frontal).

Escala:

1/8

Plano 2 de 8




LISTA DE PARTES
2L 116——| |+308+| | ITEM |CANTIDAD NOMBRE
] 1 T { | 31 1 2 Columnas de la estructura
. 2 1 Marco base de estructura
7 145
3 1 Soporte de brazos
|
: 8 4 2 Brazos en voladizo
l i 5 2 Refuerzo de brazos
i * — 6 1 Base de refuerzos
: 7 6 Tapas
i DETALLE A 5 2 TR
1520 | ESCALA 1:2
! 202 ——’——»— 50
| 51
) N
P NS— | S N
250 0 | ITEM 5
MEDIDAS GENERALES | PERFIL 2"X1"
ESCALA 1:10 H ESCALA 1:5 />\ — =—9.53

| 128 1

<Az

.

DIBUJADO POR: | ANDRES RINCON

COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO UNIVERSIDAD SANTO TOMAS L(\/}

JURADO: JOHANNY NINO PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA < /
JURADO: JESUS VILLAREAL

| 80 |
580 | j | l
| | }« 100—=
| ITEM 1 | ITEM 8
| ESCALA 1:10 | ESCALA 1:5
e [ :
| g F———460———= L8 | ~—40—~ 3*‘+
790 790 : | T— 1
710 710 | | | I I
ITEM 3 : ITEM 4 ! | |
| ESCALA 1:10 | ESCALA 1:10 | | |
UV A o 80 74 I I
| 50,80 %460——‘ | | |
| | ITEM 7
iy | ITEM 6 | ESCALA 1.2
ITEM 2 PERFIL 2"X1"
ESCALA 1:10 | ESCALA 1:10 |
| |

Cotas en milimetros Hoja: A3 Plano: Estructura Base.
@ - Angulos en grados
Tolerancias 0,5 y +10 | Escala: |1/20 Plano 3 de 8




23

52
40
R12.00 —al
40 |
L —@45.00 4
6T
ITEM 1
ESCALA 1:5

ITEM 2
ESCALA 1:2
1000
—:7__] <SS e
M8x1.25 - 6H J \~M8x1.25 - 6H
ITEM 3
ESCALA 1:2
1000
—:F] S S E;:—
M8x1.25 - GHJ \—M8x1.25 - 6H
ITEM 4
ESCALA 1:2

e
@MSXI.ZS - 6H
AN @25

M8x1.25 - 6H

@25

VISTA ISOMETRICA

LISTA DE PARTES

ITEM

CANTIDAD

NOMBRE

2

Base

Buje soporte de rieles

Eje de fijacion

Eje guia

Tope de punta para los ejes

4
1
1
4
4

Point

Tornillo prisionero M10x20 Dog

ITEM 5
ESCALA 1:1

PDIBUJADO POR:

ANDRES RINCON

COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO
JURADO: JOHANNY NINO
JURADO: JESUS VILLAREAL

UNIVERSIDAD SANTO ToMAS (s

PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA <~

et
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Cotas en milimetros

Hoja:

A3 Plano: Soporte de rieles.

Angulos en grados
Tolerancias £0,5 y £1°

Escala:

1:5

Plano 4 de 8




PARTS LIST
100 - 100 : ITEM |CANTIDAD NOMBRE
‘ M6x1 - 6H 34—=—=—49 . | 1 1 Pivote
) E 10 | 2 2 Camisa soporte de
+ | Tl iy I I I & =l J_ LU e U I : E_I l rOdamIento
| ~ il : : L _ | I _ - Ly l | 3 1 Esparrago M6 x 8 Cup
e 20 : Point
— @25 V 68 T 1] [ T 83 | 4 2 Soporte camisa-pivote
64 1 [ ¢35 v 4 73 64 | | 3 5 1 Pasador central
| | | 6 1 Anillo seguro
I 1 | 7 2 Rodamiento lineal LM25UU
\ / ] ] 8 4 Anillo Seeger DIN 471 -
R40 10—~ |28 |—50—= | 40 x 1,75
- — e i
e N | |
25 735 | X |
X 67 2 f | 320 THRU
e D | |
e
20 A\ o I—_'__'_—I o FanY 20 ‘ | |
U/ U/ | | \J U/ | ITEM 4 |
Ll = 1 | % ESCALA 1:5
O—C I_ —_ _I O—C I_ ______________________________________ .
24 == 24 : o
i @35 el
LI N y, | g2 ’. 15— |
=32 20 20 32— | | [ | M8x1.25 - 6H |
0 ITEM 1 | 4 :
ESCALA 15 | L2 |
re . T |
M10x1.5 - 6H | |
P60 =0 - :
—T | — |
|| P40 7 40 || - ITEM 5 D — |
R G I S | ESCALA 1:1 |
30 T T T T T T T T T T T B
i T | @35 @8 THRU |
(o] .
| l ¢8 :
L | A |
I : \ .
|
el T T : L/ DIBUJADO POR: | ANDRES RINCON
COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO g%%} f{ﬁ
- | | e oo —] 69 WIVERSIDADSANTO ToMAS ()
IMEM2  fe——40—— | ITEM 6 4~ = birano: JESUS VILLAREAL
ESCALA 1:5 ESCALA 1:1 - [Cotasen milimetros Hoja: |A3 | Plano: Guia pivote de brazos.
! @ #2%;;0”5(:;2 irgf?j +10 |Escala: |1/2 Plano 5 de 8




ITEM 1

ESCALA 1:1

i |-

@ =1

Cotas en milimetros
Angulos en grados
Tolerancias £0,5 y £1°

Hoja:

A3

Plano: Brazo 1.

|
|
|
310 : L1 I _+_
P16 THRU N e T
— Y — — — — — —————— | 6
I 2 6—{ . 21 THRU @21 THRU
40 - - \ / 25V 4
| 2574 \ 44,,/_575 V4 g8
S ) I - | , , 20
60 | | |
i ] ) N_T /
ITEM 3 : 8= =28+ =38 20
ESCALA 1:2 |
: ITEM 4
| ESCALA 1:2
S S e — Lo _
10 | @35 4= =
- : 15—
- 1X45° CHAMFER | p25 — "
| — | | /—M8X1.25 - 6H
. F===45
| +—1
: e—=
|
14 |
ITEM 2 | ITEM 5
ESCALA 1:1 | ESCALA 1:1
|
R20 20— :
30 THRU | 335 8 THRU
————— | \/ 16 X 90°
: o8 LISTA DE PARTES
| \ ITEM | CANTIDAD NOMBRE
— 40 : \ 1 1 Base rotador
6 | 2 2 Buje rotador
N | 1 3| 310,000 mm |Perfil 40 x 20 x 3 - 310
_____ : 4 1 Gancho brazo 2
* i i T i i | - 5 1 Pasador central
' 4 6 1 Anillo seguro
I I 20 I I | _—I I‘_ 7 1 Tornillo socket head M6x12
, , l Voo | ES% 1 PIBUJADO POR: | ANDRES RINCON
I Y S 14 ' ' COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO ‘ (54}_
-~ 40— | JURADO: JOHANNY NINO QB\IEII}{:EARUSSTLQ&Bﬁéﬁ&i&%’ﬁ 78
! JURADO: JESUS VILLAREAL
i

Escala:

1/3

Plano 6 de 8
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280

ITEM 3
ESCALA 1:2

ITEM 2

R20
@30 THRU

ITEM 1
ESCALA 1:2

ITEM 5
ESCALA 1:2

R6TIP*\}(
hl:
T
25
3
|
A
~3
.13 =

@25 THRU
@40

1 X'45° CHAMFER

\—¢16 THRU

|:14+

ITEM 4
ESCALA 1:2

— 1 X 45° CHAMFER

............ T

LISTA DE PARTES
ITEM [CANTIDAD NOMBRE
1 2 Base rotador
2 4 Gancho para barra olimpica
3 410 mm Perfil 40 X 20 X 3 - 410
4 2 Buje rotador
5 2 Buje rotador 2

PDIBUJADO POR:

ANDRES RINCON

COORDINADOR: | ANDRES CLAVIIO
JURADO: JOHANNY NINO
JURADO: JESUS VILLAREAL

UNIVERSIDAD SANTO ToMAS (&

PRIMER CLAUSTRO UNIVERSITARIO DE COLOMBIA Q/\..
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Cotas en milimetros
Angulos en grados
Tolerancias £0,5 y £1°

Hoja:

A3

Plano: Brazo 2.

Escala:

1/3

Plano 7 de 8
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~— 28—~
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= 1.1 1 X 45° CHAMFER ? 32728
! $16v3 bL—— 0 _ T
21
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@25 @152 @16 {
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LT A

26 16—
It 1 ESCAA 11
ESCALA 2:1 ' EJE RODAMIENTO
) e o _
66 |
4 |
1—— [——
! |
|
|:==== .
|
SR — |
[TEM 1 |
ESCALA 2:1 |
L S PSSP _
LISTA DE PARTES (EJE ACTUADOR)
ITEM |CANTIDAD NOMBRE
1 1 Eje Central Actuador
2 1 Arandela ANSI B18.22M - 5R
3 1 Tornillo ANSI B18.2.3.5M - M5 x 0,8 x 10
4 1 Anillo Seeger BS 3673/1 - S0062
LISTA DE PARTES (EJE RODAMIENTO) DIBUJADO POR: | ANDRES RINCON
ITEM | CANTIDAD NOMBRE . 2
OORDINADOR: | ANDRES CLAVIJO
1 1 Pasador central rodamiento vertical JURADO: JOHANNY NINO . QQIEX:]EARUSSTLQ&Bééﬁ%@)g&l})&%é \_/J

Rodamiento lineal LM20UU
Camisa rodamiento riel vertical

URADO: JESUS VILLAREAL

1
1 — . ,

2 Anillo seeger DIN 471 - 32x1,5 @ _ E‘r’]gausloes“e':'g'r‘;zt;gs Hoja:  |A3 | Plano: Ejes.
1 Anillo seeger DIN 471 - 16 x 1 Tolerancias +0,5y +10 | Escala: |1:1 Plano 8 de 8

fh|WIN




