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GRUPO DE ESTUDIO Y BESARROLLO EN ROBOTICA — GED

Optimizacion de trayectorias mediante algoritmos bio-inspirados apiicado a robots mdviles con
percepcion local.

Disefiar e implementar un algoritmo basado en técnicas bio-inspiradas aplicado 2 robots mdviles con
percepcién local, para iz planeacién de rutas 6ptimas con presencia de obstdculos e incertidumbres,
adaptable a ambientes interiores.
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La vinculacién de los docentes incluidos en la propuesta y gue actualmente no estdn asociados al grupo de investigacion se realizara
una vez el proyecto cuente con la aprobacidn institucional y antes de 1a firma del acta de inicio o su equivalente.

‘Sesuscribe en la ciudad de Bogotd, eldia . 09 de agosto de 2019




