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PROPUESTA Aprendizaje por refuerzo para manipulacion de objetos con actuador robotico.
g ‘ I;nplummdr Gh‘zﬂ:,_.'orilmu de aprendizaje por refuerzo. a través del plamcarnic:.%
‘ OBJETIVO | de la arquitectura, ¢l refinamiento v el entrenamiento adecuado. con el fin de brindar

l
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| | a un robot la capacidad de aprender a realizar nuevas larcas de manipulacion
]

| partiendo de su propia experimentacion.
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| Edgar Camilo Camacho Poveda Ingenieria Electronica X

[-abian Eduardo Pérez Gordillo ' Ingenieria Electronica , X
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[ a vinculacion de los docentes incluidos en la propuesta y que actualmente no estan asociados al grupo de
investigacion se realizara una vez €] proyecto cuente con la aprobacion institucional y antes de la firma del acta de
inicio o su equivalente.

Se suscribe en la ciudad de Bogota, el dia 09 de agosto de 2019
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~ NOMBRE LIDER GRUPO DE INVESTIGACION: FABIAN EDUARDO PEREZ GORDILLO
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