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Identificación del proyecto y de investigadores
	1. Información de proyecto
Título del proyecto: Diseño y Validación de un exoesqueleto de brazo basado en robots paralelos para rehabilitación de personas con discapacidad parcial en su extremidad superior.
Resumen: El movimiento corporal en humanos es una tarea fundamental que permite en gran medida la integración y cohesión del individuo en la sociedad. Si bien es cierto que cada vez más se trabaja por integrar de manera igualitaria a las personas con cierta situación de discapacidad en entornos laborales y productivos, estos esfuerzos no dan completamente los frutos esperados para esta integración. En algunos casos y cuando la discapacidad es parcial existen algunos elementos que disminuyen la capacidad muscular tales como son las lesiones de tipo neuromuscular u osteomuscular tal es el caso de las atrofias o distrofias de índole muscular. La solución a algunos de estos problemas es el remitir al individuo a un servicio de terapia física, lo que puede contribuir en gran medida a la recuperación del desempeño y resistencia muscular e impactar así positivamente a los segmentos corporales afectados lo que se traduce en una limitación o disfunción funcional.  Como contribución a la automatización del proceso de terapia, este proyecto propone el diseño y la validación de un prototipo de exoesqueleto tipo maestro-esclavo aplicado a miembro superior (brazo) basado en una arquitectura de robots paralelos. El prototipo será diseñado de tal manera que permita  apoyar a futuro a un fisioterapeuta en la ejecución de una terapia previamente definida así como la de registrar en una base de datos los datos de la terapia y la evolución del paciente. Esta información podrá ser consultada desde un dispositivo móvil como un Smartphone o tableta y estará disponible en la nube para que el fisioterapeuta pueda llevar registro del progreso del paciente.

Palabras clave: Exoesqueleto, miembro superior, robótica, rehabilitación.

Pertinencia impacto social:
Este proyecto impacta en una necesidad muy sentida del ser humano como lo es la salud, propiciando una solución tecnológica en el desarrollo de exoesqueletos para la implementación de terapias de rehabilitación, ya que según cifras del DANE, para el 2005 el 29,32% de la población poseia problemas para caminar o moverse y el 14.77%  poseia problemas para usar sus brazos y manos , cifra que viene en aumento si se consideran elementos como el conflicto interno de Colombia y problemas de salud que derivan en problemas de deficiencia de movimiento.



Nombre de la línea medular y articulación del proyecto con la línea: Alberto Magno
Siendo la línea Alberto Magno una línea que propende por la tecnología, el presente proyecto apunta directamente a un desarrollo tecnológico que además aporta a un componente social sensible como lo es la salud. Logrando una solución a una necesidad sentida, pero además también es importante mencionar que cualifica personal para lograr a futuro mejores sistemas y con una proyección más amplia e incluyente, dada la experiencia que adquieren los integrantes.
 Nombre de la línea activa y articulación del proyecto con la línea:
El proyecto se integra a la línea de investigación en automática, puesto que se trabajará con el análisis de datos de las señales recogidas del exoesqueleto pasivo, se realizará el procesamiento de esta información y se aplicarán señales de mando para reproducir los movimientos en el exoesqueleto activo.  De esta manera el proyecto propende por la automatización del proceso de rehabilitación. 

Productos comprometidos: 2 ARTÍCULOS EN REVISTA Q1 o Q2, 2 artículos de conferencia y un capítulo de libro.
Impacto proyectado sobre el currículo: El proyecto se integra al núcleo problémico de automática, puesto que se trabajará con el análisis de datos de las señales recogidas del exoesqueleto pasivo, se realizará el procesamiento de esta información y se aplicarán señales de mando para reproducir los movimientos en el exoesqueleto activo.  De esta manera el proyecto propende por la automatización del proceso de rehabilitación

Impacto o articulación con programa de proyección social:
Teniendo en cuenta las temáticas que se relacionan en el proyecto es posible generar cursos especializados sobre técnicas avanzadas de control lo cual se puede asociar a la línea de educación continuada.  Así mismo, con el desarrollo del proyecto se pueden adquirir conocimientos con el fin de apoyar el proyecto de asesorías y convenios con empresas u otras entidades educativas buscando estrechar los lazos de colaboración explorando posibilidades de alianza.


De acuerdo con el plan de trabajo del grupo entregado en la Unidad de Investigación, especifiqué cómo y en qué medida la ejecución de este proyecto servirá al fortalecimiento del mismo:

El proyecto presentado está orientado al fortalecimiento de la línea de investigación en automática, contribuyendo con los siguientes productos:
2 Articulos en revista Q1 ó Q2
2 Artículos de conferencias
1 Capítulo de libro.

De igual manera el proyecto permitirá incrementar la visibilidad del grupo en el área de robótica industrial, la cual se encuentra inmersa en la línea de automática declarada por el grupo ante Colciencias, así mismo se espera mejorar la clasificación de los investigadores de la propuesta y continuar incrementando la cantidad de productos A del grupo de investigación que se relacionaran en futuras mediciones de Colciencias.



	2. Identificación de investigadores (por favor diligencie esta información por cada uno de los investigadores vinculados al proyecto).
Nombres y apellidos: Maribel Anaya Vejar
Tipo de vinculación al proyecto: Investigador principal
Tipo de vinculación institucional: Docente tiempo completo
Programa académico al que se encuentra vinculado: Ingeniería Electrónica
Número y tipo de identificación:  
Número de celular:  
Correo electrónico:  
Grupo de investigación al que pertenece: MEM- Modelado, Electrónica y Monitoreo
Horas nómina que se le asignarán: 10
Si ha tenido proyecto aprobado en convocatoria pasada FODEIN, responda:
Título del proyecto: Desarrollo de un sistema inteligente para detección, localización y clasificación de daños en estructuras metálicas y de material compuesto
Convocatoria en la que fue aprobado el proyecto: décima convocatoria interna de proyectos de investigación-FODEIN2016 cod. 1608603-017.

Nombres y apellidos: Diego Alexander Tibaduiza Burgos
Tipo de vinculación al proyecto: coinvestigador
Tipo de vinculación institucional: docente tiempo completo
Programa académico al que se encuentra vinculado: ingeniería electrónica
Número y tipo de identificación:  
Número de celular:  
Correo electrónico:  
Grupo de investigación al que pertenece: MEM 
Horas nómina que se le asignarán: 10
Si ha tenido proyecto aprobado en convocatoria pasada FODEIN, responda:
Título del proyecto: Diseño y validación de un exoesqueleto de brazo y pierna para rehabilitación de personas con discapacidad parcial en sus extremidades usando la configuración maestro-esclavo (Etapa II).
Convocatoria en la que fue aprobado el proyecto: FODEIN 2016.


Nombres y apellidos: Jaime Vitola Oyaga
Tipo de vinculación al proyecto: Coinvestigador
Tipo de vinculación institucional: Docente tiempo completo
Programa académico al que se encuentra vinculado: Facultad de Ingeniería Electrónica
Número y tipo de identificación:  
Número de celular:  
[bookmark: _GoBack]Correo electrónico:  
Grupo de investigación al que pertenece: MEM – Modelado Electrónica y Monitoreo.
Horas nómina que se le asignarán: 10 
Si ha tenido proyecto aprobado en convocatoria pasada FODEIN, responda:
Título del proyecto: Desarrollo de un sistema inteligente para detección, localización y clasificación de daños en estructuras metálicas y de material compuesto
Convocatoria en la que fue aprobado el proyecto: décima convocatoria interna de proyectos de investigación-FODEIN2016 cod. 1608603-017.


	3. Pares académicos recomendados (debe recomendar al menos dos pares académicos aptos para evaluar los proyectos. Dado que el proceso de evaluación debe por principio ser transparente, el par académico que recomiende no debe tener conflicto de interés alguno para evaluar la propuesta. Tenga en cuenta el par que va a recomendar debe tener al menos título de maestría y contar con experiencia en el área o línea de investigación del proyecto).

Nombre del par: Rodolfo Villamizar Mejía
Máximo título académico objetivo por el par: Doctorado
Correo electrónico de contacto: rovillam@uis.edu.co

Nombre del par: Henry Octavio Cortez
Máximo título académico objetivo por el par: Doctorado
Correo electrónico de contacto: hocortesr@unal.edu.co

Nombre del par: Nayibe Chio Cho
Máximo título académico objetivo por el par: Maestría
Correo electrónico de contacto: ncchio@unab.edu.co

Nombre del par: Fabio Alfonso González
Máximo título académico objetivo por el par: Maestría
Correo electrónico de contacto: fagonzarm@gmail.com 
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