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Segmento 1

e Programacion encendido y apagado de las bombas

e Programacion de seguridad de las bombas

Figura 1. Segmento 1
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Fuente [Autor]

Segmento 2

e Programacion Contador rapido y caudal
e Programacion Transductores de presion de las bombas

e Programacion convertir variables de caudal y presiones a numeros reales y
definir los rangos de trabajo



Segmento 2:

Comentaric

Figura 2. Segmento 2

Fuente [Autor]
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Segmento 3

e Programacion Data log create para guardar los datos obtenidos en la

memoria interna del PLC

Figura 3. Segmento 3
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Fuente [Autor]

Segmento 4

e Programacion Data log write paara escribir los datos guatrdados en la

memoria interna del PLC



Figura 4. Segmento 4
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Fuente [Autor]

Segmento 5

e Programacion para convertir los datos obtenidos en datos que se pueden

guardar en la memoria interna del PLC.

Figura 5. Segmento 5
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Fuente [Autor]



Listado de variables

Variables PLC

Figura 6. Tabla variables PLC.

Mombre Tipo de datos Direccién
< Arrangue 1 Bool %l0.1
< Paro 1 Eool %I0.2
< Arranque 2 Bool %I0.3
S| Paro 2 Bool %104
T | Motor 1 Bool %Q0.0
< Motor 2 Bool %0Q0.1
< Frecuencia Dint %ID 1000
< Analoga O Int %IVDE
<0 Analoga 1 Int %IVI98
< Pulso Real %MD 2
< Caudal Real EMDE
< pre 1 Real %WMD18
S| Pre 2 Real %MD22
< Caudal™ uDint %ID4
< Presion 1* uoint %ID2
< presion 2 ¥ UDint %ID6
< seguridad Bool %I0.6
< Presion 1 Real %MD24
< Presion 2 Real %MD28
< seq Bool %004
Fuente [Autor]
Tabla 1. Variables PLC.
Nombre Variable Funcién
Arranque 1 Entrada digital Activar la bobina del motor 1
Paro 1 Entrada digital Desactivar la bobina del motor 1
Arranque 2 Entrada digital Activar la bobina del motor 2
Paro 2 Entrada digital Desactivar la bobina del motor 2
Motor 1 Salida digital Encender la bomba 1
Motor 2 Salida digital Encender la bomba 2
Frecuencia Entrada digital Actlia como medidor de frecuencia de pulsos
(Contador rapido) cuadrados.
Analoga 0 Entrada analdgica Tomar datos entrada sensor bomba 2
Analoga 1 Entrada analdgica Tomar datos entrada sensor bomba 1
Pulso Dato Matematico conversion del dato frecuencia a un nimero
(numero real) real
Caudal Dato Matematico Dato del flujo volumétrico
(numero real)
Pre 1 Dato Matematico conversion del dato analogal a un nimero real
(numero real)
Pre 2 Dato Matematico conversidon del dato analoga0 a un numero real
(numero real)
Presién 1 Dato Matematico Dato de la presidon 1 esta determinado entre
(numero real) los rangos del sensor.




Presién 2 Dato Matematico Dato de la presion 2 esta determinado entre
(nuimero real) los rangos del sensor.

Caudal* Dato Matematico Conversién del dato caudal a una Variable de
(Binario sin signo) dos palabras en binario sin signo.

Presion 1* Dato Matematico Conversién del dato presion 1 a una Variable
(Binario sin signo) de dos palabras en binario sin signo.

Presion 2* Dato Matematico Conversidn del dato presion 1 a una Variable
(Binario sin signo) de dos palabras en binario sin signo.

Seguridad Entrada digital Activa la bobina seg

Seg Salida digital Desactivar la bobina del motor 1y 2

Fuente [Autor]
Variables HMI

Tabla de variables estandar

MNombre
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Tipo de datos
Bool
Bool
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Real
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Bool
Bool
Bool
Bool
Bool

Bool

Figura 7. Tabla variables HMI.

Conexign Mombre del PLC  Variable PLC Ciclo de
HMI_Conexién_2 PLC seq 100 mis
HMI_Conexion_2 PLC Seguridad 100 mis
HMI_Conexon_2 PLC Caudal 100 ms
HMI_Conexion_2 PLC "Presion 2" 100 mis
HMI_Conexion_2 PLC “Presion 1" 100 ms
HMI_Conexion_2 PLC “Motor 2" 100 mis
HMI_Conexion_2 PLC “Motor 1° 100 ms
HMI_Conexion_2 PLC "Para 2" 100 mis
HMI_Conexion_2 PLC "Paro 1" 100 ms
HMI_Conexion_2 PLC "Arranque 2° 100 mis
HMI_Conexion_2 PLC “Arranque 1° 100 ms

Fuente [Autor]




