106

10.5. Comparacién entre los sistemas de localizacion

y Sistema Posicionamiento Global

o Modelo #2:
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FigurA 69: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 2. Fuente: Autor.
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Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-
denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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FiauraA 70: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 2. Fuente: Autor.

o Modelo #3
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Figura 71: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 3. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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Comparaiva de Coarderadas Deck, NNy ikraga iy Firada
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Figura 72: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 3. Fuente: Autor.

o Modelo #4
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Figura 73: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 4. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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FiguraA 74: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 4. Fuente: Autor.

o Modelo #5
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Figura 75: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 5. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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Comparatia de Coordenadas Deck, CANy Fitrage
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FiguraA 76: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs

Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 5. Fuente: Autor.

o Modelo #7
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Figura 77: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 7. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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Comparatia de Coordenadas Deck, CANy Fitrage
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Figura 78: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 7. Fuente: Autor.

o Modelo #8
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Figura 79: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas esti-
madas por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 8. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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FicguraA 80: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 8. Fuente: Autor.

o Modelo #10
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FicuraA 81: Comparativo entre las Coordenadas del Deck vs Coordenadas estima-
das por la CNN con todo el dataset y primera vuelta Modelo 10. Fuente: Autor.

Graficos Comparativos con las Coordenadas del Deck vs Coor-

denadas estimadas vs Coordenadas Filtradas con todo el dataset

y primera vuelta:
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Comparatia de Coordenadas Deck, CANy Fitrage
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Ficgura 82: Comparativo Coordenadas del Deck vs Coordenadas estimadas vs
Coordenadas Filtrada todo el dataset y primera vuelta Modelo 10. Fuente: Autor.
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