
ANEXOS

10.3. Enlaces

• Enlace 1 - Repositorio:
https://github.com/JuanPuerto11/Autonomous_Vehicle_Vision_Location_

System-AWS_DeepRacer.git

• Enlace 2 - Modelos y Imagenes CNN:
https://drive.google.com/drive/folders/1WVMpAywCvq4yXF9igBK_NU_h5fGloDYN?

usp=drive_link

• Enlace 3 - AWS DeepRacer: Algoritmo de Navegación:
https://www.youtube.com/watch?v=vrT9-fkpyxM&t=305s

• Enlace 4 - Pruebas Sistema de Posicionamiento Global | Lighthouse Positio-
ning Deck de Bitcraze:
https://www.youtube.com/watch?v=gr6AE8bHqXc

• Enlace 5 - Desempeño del Algoritmo de Navegación en un Entorno Virtual:
https://www.youtube.com/watch?v=jLn87kargX4

10.4. Validación de Modelos Faltantes

• Modelo #2:
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