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DATOS GENERALES

NOMBRES Y APELLIDOS: lJose Guillermo Guarnizo Marin

CORREO ELECTRONICO: ‘ jose.guarnizo@usantotomas.edu.co

INSTITUCION DESTINO: l 15th International Conference on Machine Learning and Data Mining MLDM 2019

CIUDAD DESTINO: ‘ New York l PAIS DESTINO: |United States of America

NOMBRE DEL GRUPO DE INVESTIGACION: ‘Grupo de Estudio y Desarrollo en robética (GED)

LINK ORCID (PARA EL CASO DE https://orcid.org/0000-0002-8401-4949
DOCENTES):

LINK GOOGLE ACADEMICO https://scholar.google.com/citations?hl=es&user=_mObTPkAAAAJ
(PARA EL CASO DE DOCENTES):

LINK CVLAC (PARA EI- CASO DE http://scienti.colciencias.gov.co:8081/cvlac/visualizador/generarCurriculoCv.do?cod_rh=0000855847
DOCENTES):

TIPOS DE MOVILIDAD

1. MOVILIDAD DE LA COMUNIDAD USTA

ESTUDIANTES DOCENTES/DIRECTIVOS/ADMINISTRATIVOS
Curso corto/Entrenamiento Conferencista/ponente/organizador de un evento X
Misidn institucional Formacion Curso corto/entrenamiento
Ponente u Organizador de evento Docencia en programa internacional
Aucxiliar de investigacion/Miembro semillero Estancia doctoral o postdoctoral
Pasantia investigacion/Practica Académica Misién/gestidn/asesoria externa

Estancia de investigacién

Presentacion Buenas Practicas — .
Presentacion de Buenas Practicas USTA

2. MOVILIDAD EXPERTOS EXTERNOS A LA USTA

Profesor en pregrado o posgrado Asesoria Institucional

Conferencista/ponente Estancia de Investigacion

Cursos cortos /entrenamientos

PLAN DE TRABAJO
Describa las actividades que realizd durante la movilidad, las cuales pueden incluir: visitas, formacion, actividades individuales o en grupo, otras
actividades desarrolladas en la institucion destino. Incluya su apreciacion frente al objetivo propuesto, justifique su respuesta.

Se realizo la asistencia al "15th International Conference on Machine Learning and Data Mining MLDM 2019", en la ciudad de New York, USA llevado a cabo entre el 20 al 25 de julio del
presente afio. El propdsito principal de la movilidad a la conferencia fue realizar la ponencia titulada "Clonal Selection Algorithm Applied to Object Recognition in Mobile Robots", resultado
parcial del proyecto FODEIN titulado "Mapeo, Localizacion Y Planeacion De Trayectorias En Ambientes Interiores Aplicado A Robots Mdviles Para Las Sedes De La Universidad Santo Tomas",
articulo realizado en cooperacion con el profesor Luis Fernando Nifio Vasquez Ph.D., del Departamento de Ingenieria de Sistemas de la Universidad Nacional de Colombia, lider del
Laboratorio de Investigacion en Sistemas Inteligentes adscrito a la misma Universidad. Se asistio a las tutorias realizadas en marco de la conferencia las cuales son "Case-Based Reasoing
Tutorial" y "Data Mining Tutorial". Se asistié también a los eventos sociales realizados en el marco del evento, los cuales fueron los coffee break, los almuerzos y el banquete, estos espacios
fueron aprovechados con el fin de socializar con diferentes investigadores a nivel mundial dando a conocer los distintos trabajos de investigacion realizados desde el grupo GED de la
Universidad Santo Tomds, asi como para conocer los desarrollos que son realizados en el campo del aprendizaje de maquina por los investigadores asistentes al evento.

APORTE A DOCENCIA, INVESTIGACION O PROYECCION SOCIAL
Beneficios recibidos por el programa, la Facultad o la Universidad en términos académicos, econdmicos, sociales y/o culturales en el marco de

las funciones sustantivas de la movilidad realizada. Por favor adjuntar Ia ponencia o material resultado de la investigacion al informe
de movilidad,

Como principal producto se tiene la participacion en un evento cientifico "15th International Conference on Machine Learning and Data Mining MLDM 2019", presentando la ponencia titulada
"Clonal Selection Algorithm Applied to Object Recognition in Mobile Robots". Es de resaltar la trayectoria de la conferencia "International Conference on Machine Learning and Data Mining
MLDM", la cual este afio conto con la edicidn nimero 15, esta conferencia ha sido realizada desde el afio 1999 siendo bianual hasta 2011, donde empez6 a realizarse cada afio.

Se adjunta certificado de participacion, asi como copia del articulo y la presentacion realizada.

Los proceedings pueden ser descargados del siguiente link en internet, donde se puede apreciar el articulo presentado:
http://www.mldm.de/files/proceedings_mldm_2019.pdf
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ACTIVIDADES DE COOPERACION

Describa las actividades complementarias o paralelas, diferentes al objetivo de la movilidad, que realizo durante la movilidad, para contribuir al
fortalecimiento y dinamizacion de alianzas estratégicas para la USTA, las cuales pueden incluir: entrevistas con otras unidades académicas,
cientificas o administrativas de la institucion destino, consecucion de oportunidades de cooperacion, etc. Incluya su apreciacion frente a las

Cadigo: RI-BO-F-004

metas establecidas.

Inicialmente se resalta que esta publicacion, vinculada al proyecto FODEIN Mapeo, Localizacion Y Planeacion De Trayectorias En Ambientes Interiores Aplicado A Robots Mdviles Para Las
Sedes De La Universidad Santo Tomas", fue resultado de un trabajo en cooperacién con el Profesor Luis Fernando Nifio, del Laboratorio de Sistemas Inteligentes, Departamento de Ingenieria
de Sistemas de la Universidad Nacional de Colombia. Se realizaron diferentes contactos con investigadores del campo de la inteligencia artificial, aprendizaje de maquina y mineria de datos
de diversos paises como China, Israel, Estados Unidos, Alemania, entre otros. El kit de internacionalizacion fue entregado a la investigadora Dr. Petra Perner, directora del Instituto "Institute
of Computer Vision and Applied Computer Sciences" en Leipzig, Alemania, quien es chair de la conferencia (Foto anexada). Se realizaron también contactos con el investigador Zeev

Volkovich, profesor investigador del "ORT Braude College of Engineering" en Israel, quien trabaja en temas de aprendizaje de maquina.

CONTACTOS
5 E OBJETIVO DEL
CORREO ELECTRONICO INSTITUCION/CARGO CONTACTO

Continuar con lazos de cooperacion.

NOMBRE

Luis Fernando Nifio Vasquez. Ifninov@unal.edu.co Universidad Nacional de Colombia

Petra Perner. pperner@ibai-institut.de IBal Institute Establecer lazos de cooperacion.
Establecer lazos de cooperacion.

vivolkov@braude.ac.il ORT Braude College of Engineering

Zeev Volkovich.

PLAN DE TRANSFERENCIA
Describa las actividades que realizé en la USTA posterior a la movilidad, para difundir los resultados de la misma. Las actividades de difusion
pueden incluir charlas, conversatorios, noticias en pagina web, emisora, reuniones administrativos o académicas, disefo de nuevos programas,

asignaturas o actividades académicas, entre otras.

Se socializ6 la ponencia presentada tanto a los estudiantes del espacio académico "Control moderno" (septimo semestre) y "Proyecto de grado 1" (octavo semestre) del primer semestre de
2019 programa de Ingenieria Electronica. Se socializara a los estudiantes de los espacios académicos "Control moderno” (septimo semestre), "Robética industrial" (octavo y noveno semestre)
y "seminario de acutalizacién" (decimo semestre) del segundo semestre de 2019 también del programa de Ingenieria Electronica, Universidad Santo Tomas.

Se realizara la presentacion de la ponencia a los estudiantes del semillero de robética (SERO), como a los docentes investigadores del grupo GED de la Universidad Santo Tomas.

Se participara en el programa de radio "Electrohertz" en la emisora de la Universidad Santo Tomds, contando sobre la experiencia del viaje, impresiones de la conferencia y detalles de la

ponencia presentada y los resultados del proyecto FODEIN en ejecucion.

EVIDENCIAS (ANEXOS)
Registre el nombre de la evidencia (documento, correo, fotografia, acta de reunidn, documentos de la institucion destino, certificados, etc.),
para verificacion de sus actividades y reconocimiento para el acceso, consulta y reproduccion en beneficio de la Facultad, ademas de la ubicacion

de las mismas.
Articulo titulado: "Clonal Selection Algorithm Applied to Object Recognition in Mobile Robots", en actas de conferencia "Machine Learning and Data Mining in Pattern Recognition 15th
International Conference on Machine Learning and Data Mining, MLDM 2019, New York, NY, USA, July 20-25, 2019 Proceedings ". Se anexa y se puede ver en el siguiente enlace:

http://www.mldm.de/files/proceedings_mldm_2019.pdf

Se adjunta también: Certificado apropiacion social del conocimiento. Se adjunta ponencia presentada. Se adjunta foto entregando el kit de internacionalizacion a la chair de la conferencia

Dra. Petra Perner. Se adjuntan otras fotos de presentacion de la ponencia y de la participacion en la conferencia.

IDENTIFICACION DE OPORTUNIDADES DE MEJORA
Registre las oportunidades de mejora de su movilidad, tanto positivas como negativas dentro y fuera de la Universidad. Incluya las
recomendaciones para ayudar a la difusion /explotacion de la experiencia/los resultados de su periodo de movilidad en la facultad o universidad;
especificar, si el evento fue apropiado para la disciplina, si cumplié con sus expectativas, si considera que vale la pena realizar mas movilidades

al mismo y por qué; sugerencias para futuros eventos; y conclusiones.

Los tramites fueron en tiempos bastante oportunos y sin mucha complicacion. Quiero agradecer y resaltar el apoyo recibido en todo momento, y en especial deseo agradecer a la Unidad de
Investigacion asi como a la facultad de Ingenieria Electronica por el apoyo recibido para realizar la movilidad. Gracias a apoyos como este no solo se permite dar a conocer la investigacion
realizada desde la Universidad Santo Tomas, sino permitir un intercambio cientifico y académico con investigadores de relevantes universidades y centros de investigacion a nivel mundial. Se
logré presentar el trabajo de investigacion realizado desde el grupo GED de la Facultad de Ingenieria Electronica en una conferencia donde estaban presentes investigadores de relevantes
grupos de investigacion tanto a nivel académico como industrial, gracias al apoyo recibido por la Unidad de Investigacion mediante las convocatorias FODEIN como de la bolsa disponible

para movilidad.
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